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1. Цель дисциплины:

Обучение студентов основам электромеханических систем, необходимых при проектировании систем и средств автоматизации и управления.


Освоение основных принципов построения электромеханических систем, методов их проектирования и расчета.

2. Требования к уровню освоения содержания дисциплины 
Процесс изучения дисциплины направлен на формирование следующих компетенций: 
-способность владеть методами решения задач анализа и расчета характеристик электрических цепей (ПК-4);

-готовность к внедрению результатов разработок средств и систем автоматизации и управления в производство (ПК-13);
3. В результате освоения дисциплины обучающийся должен
знать: функциональное назначение и принципы построения электромеханических систем, организацию управления в разомкнутых и замкнутых электромеханических системах, режимы работы электромеханических систем и принципы построения замкнутых ЭМС на основе подчиненного (многоконтурного) регулирования;

уметь: технически грамотно выбирать двигатели для разомкнутых и замкнутых систем при различных режимах их работы, составлять схемы управления двигателями постоянного и переменного тока по разомкнутой схеме, выбирать структуру и уметь рассчитывать замкнутые ЭМС, построенных по принципу одноконтурных и многоконтурных систем регулирования;
владеть: навыками построения электромеханических систем, построенных по принципу одноконтурных и многоконтурных систем регулирования.
4. Общая трудоемкость дисциплины составляет 108 часов, 3 зачетных единицы.

5. Вид промежуточной аттестации: зачет.
6. Основные разделы дисциплины:

1 - Разомкнутые электромеханические системы (ЭМС).
2 - Схемы управления электродвигателями.
3 - Пуск двигателя в функции времени.
4 - Автоматизация процессов торможения и реверсирования электродвигателей.
5 - Устройства защиты электрических двигателей и цепей управления ими.
6 - Моменты сопротивления, создаваемые исполнительными механизмами.
7 - Выбор двигателей по мощности для разомкнутых систем управления.
8 - Выбор двигателей по мощности для замкнутых систем управления.
9 - Выбор шаговых двигателей.
10 - Классификация структурных схем замкнутых электромеханических систем
11 - Проектирование замкнутых ЭМС.
12 - Системы регулирования скорости.

13 - Построение и расчет систем подчиненного регулирования
14 - Управление скоростью электроприводов при упругой связи двигателя с исполнительным механизмом.
15 - Дискретные системы управления электроприводами
16 - Роль автоматизированного электропривода и повышение качества ЭМС для современного автоматизированного производства.
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