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бакалавр
1. Цель дисциплины подготовка бакалавра к решению профессиональных задач в сфере:
в научно-исследовательской деятельности:

осуществление информационного поиска перспектив развития науки о механизмах, машинах и системах машин;
в проектно-конструкторской деятельности:

решение задач проектирования схем механизмов и машин соответствующих данной специальности;

в организационно-управленческой деятельности:

участие в составе коллектива исполнителей в эксплуатации наземных транспортно-технологических комплексов. 
2. Требования к уровню освоения содержания дисциплины 

Процесс изучения дисциплины направлен на формирование следующих компетенций:
- способность в составе коллектива исполнителей участвовать в выполнении теоретических и экспериментальных научных исследований по поиску и проверке новых идей совершенствования наземных транспортно-технологических машин, их технологического оборудования и создания комплексов на их базе (ПК-5);
- способность в составе коллектива исполнителей участвовать в разработке конструкторско-технической документации новых или модернизируемых образцов наземных транспортно-технологических машин и комплексов (ПК-8);

3. В результате освоения дисциплины обучающийся должен 
знать: 

· основные теоретические положения и методы курса по структурному, кинематическому и динамическому синтезу и анализу механизмов;
· конструкции современных механизмов и машин, принципиальных особенностей области применения основных типов механизмов, используемых в наземных транспортно-технологических машинах и комплексах, насосах, гидроприводах и пневмоприводах; 

· методы силового анализа плоских механизмов, для расчета звеньев на прочность и определения необходимой мощности привода;
· методы определения кинематических и динамических характеристик механизмов, машин и систем машин;
· виброактивность и виброзащита машин;

· методы проектирования схем основных видов механизмов.   
уметь:
· пользоваться чертежами узлов машин и механизмов, составлять кинематические и структурные схемы механизмов;

· использовать теоретические положения и методы по структурному, кинематическому и динамическому исследованию механизмов; 

· пользоваться справочной литературой при проектировании механизмов и машин;

· самостоятельно проводить поиск рационального экономически целесообразного решения задачи по проектированию заданного механизма;

· обоснованно выбирать метод проектирования или исследования конкретного механизма. 

владеть: 
- основными методами проектирования и исследования типовых плоских и пространственных механизмов по заданным кинематическим характеристикам;

- методами структурного и кинематического анализа рычажных, кулачковых и зубчатых механизмов;
- навыками работы на компьютерной технике с графическими пакетами для получения конструкторских, технологических и других документов; 

- навыками оформления результатов исследований и принятия соответствующих решений;
- навыками самостоятельной ритмичной работы по изучению курса. 
4. Общая трудоемкость дисциплины  составляет 216 часов, 6 зачетных единиц.
5. Вид промежуточной аттестации: экзамен, КП.
     6. Основные разделы дисциплины:

1 – Вводные сведения. Основные виды механизмов, структурный анализ и синтез механизмов.  
2 – Кинематический анализ и синтез механизмов. Кинетостатический и динамический анализ и синтез механизмов. 
3 – Колебания  в рычажных и кулачковых механизмах. Вибрационные транспортеры; вибрация; динамическое гашение колебаний. 
4 – Синтез рычажных механизмов. Методы оптимизации в синтезе механизмов с применением ЭВМ. Синтез механизмов по методу приближения функций. Синтез передаточных механизмов. Синтез по положениям звеньев. Синтез направляющих механизмов;

5 – Динамика приводов: электропривод механизмов. Гидропривод механизмов, пневмопривод. 
7. Разработчик: Шипилов Валентин Васильевич 

Кафедра Машиноведения и деталей машин.
